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CENTEC | PIC 16F877A

40-Pin PDIP
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INSTITUTO CENTRO DE ENSINO TECNOLOGICO

*Cdodigos em C para microcontroladores PIC podem ser implementados
utilizando a IDE CCS C Compiler. O primeiro passo é criar um novo
projeto através do “Project Wizard”, que é o meio mais facil.

&
m Edit Search Options Compile View Tools Debug Document User Tu
| [2 - ;TC Source File
= t=\Projetos PICL(Duosok
| Open - !l Project Wizard ts\Projetos PIC\main.cospi
ts\Projetos PICLCDOR
SREn A » Project 24 Bit Wizard ts\Projetos PICmangi
» . t=\Projetos PICEOF
% * ¢ Create Project
= ts\Projetos PIC\L&FE77ADR
3, Close All L .
Ed /| RIFFile

= Elow Chart

Recent Files
u Save All =¢ C:\Users\Murilo Leal\Documents\Projetos FICLCD..
=¢ C:\Users\Murilo Leal\Documents\Projetos PICmanc
-I-; Encrypt = C:\Users\Murilo Leal\Documents\Projetos PICymanh
=¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp\RarsD1al.884eemploi4c
=¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp\RarsDI1a0.541  exemplolisl2.c
Print All Files =¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp\RarsDI1a0.25eemplol3e
=¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp\RarsD1a0.306\eemploi4c
=) Cory Project =¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp)RarsDI1a0. 10 Meemplodic

=¢ C:\Users\MURILO~1\AppData\Local\Temp\RarsDI1a0.663\eemplolie
K Exit PCW




CENTEC Programacao - PIC ‘

*Apés escolher a pasta e o nome do projeto, selecione a Familia e o
Microcontrolador a ser utilizado e entao o tipo de oscilador e a sua
respectiva frequéncia na aba “Device”. Caso deseje, desative o Master
Clear na aba “Fuses” também. Finalize clicando em Create Project.

Project Wizard - C\Users\Murilo Leal\Documents\Projetos PIC\Tutorial.ccspjt X
File Help |
- ~  Optio ]
Device prans [Cod
Selection General
Pevice Yy
Example Code Device: FC1GFEZEA »
.
Peripherals Clock
fOsciIIatorType: Internal ~ E
Analog L
Clock Speed: 4.000.000 MIPS sB i
Communications 0| |Hz [ Clock out
. v,
SPI
WDT
P — WOT Reset
Drivers [JEnableg; - 18 me
Check any of the
Header Files fulluwing.tu restart
WODT during calls to: =
144 ms
High/Low Voltage [ gste() and fgete) -
L00
[Ji2c_read() —
Interrupis [ Delay Functions. 1152 ms
/O Pins Reset: 18,0 ms 2304
Timers
PCH Timers
LCD (Internal)
—_ s
Chip: PIC16FB284  Freguency: 4.000.000 Create Project Cancel

T T T AT A AT T AT AT AT T
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A partir dai basta digitar o cédigo, antes de compilar. Para compilar,

aperte “F9”.

5 CCSC Compiler

View

Tools Debug Document User Toolbar
& Unindent =N 7 @ Record
Selection =4 [ ]
= u J Load
Indent = -
v Selection Format Source Playback H Save
Indent kacro

m Edit Search Options Compile
e Cut )
N ™ r E}Frgm File
Copy
Undo Redo Paste )
History Edit
IS IE‘T.;tutorial.c
=
= 1 #tinclude <tutorial.h:>
1 2
. 3 B void main()
n] - 1
Tz. 5
o & (K while(TRUE)
i {
8 J/TODO: User Code <:
2 ¥
10
11 }
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*0 arquivo que interessa para ser gravado no PIC se localiza na pasta
escolhida do projeto e tem extensao “.hex”. Para a gravacao, é
necessario software e hardware especificos.

» Este Computador * Documentos * Projetos PIC

Fat

Trabe # * Mome Data de modificag...  Tipo Tamanho
' LELSLE, LLH (Rt We T IR o bW Lrtr.:'.ll._| rie 12 D
3ds o
Dteste.err 18/08/2016 1853 Error log I KB
nit i — . — )
nes i teste.esym 18/08/2016 1&:53 C Project Qutput ... & KB
= teste.h 18/08/2016 18:47 C Source File I KB
sas testehex 18/08/2016 18:53 HEX File 1 KB
£ teste.lst 18/08/2016 18:33 C/ASM File 4 KB
| teste.pjt 19,/08/2016 18:52 C Project File | KB
@ teste.sta 18,/08/2016 18:53 C Stats File 2KB

PIC



INSTITUTO CENTRO DE ENSINO TECNOLOGICO

*Ao abrir o compilador do Arduino, um novo cédigo pronto para ser
digitado é gerado.

@' sketch_feb0%a | Arduine 1.6.11 — n e
Arquive Editar Sketch Ferramentas Ajuda

sketch_feb0%a

1 froid setup(y { ~
S/ put your setup code here, to run once:

LN LR LS

wvoid loop() |
S/ put your main code here, to run repeatedly:

=1 @& LR

[N EE]
—_—
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INSTITUTO CENTRO DE ENSINO TECNOLOGICO

*Antes de gravar, é necessario selecionar qual placa recebera o cédigo.

@' sketch_feb0%a | Arduine 1.6.11 —
Arguive Editar Sketch Ferramentas Ajuda

Autoformatagdo Ctrl+T E

Arquivar Sketch

sketch_feb0Sa Corrigir codificagdo e recarregar
1 woid setup() { Monitor serial Ctrl+ Shift+
Z S/ put your = . .
] Plotter serial Ctrl+5Shift+L Gerenciador de Placas...
! WiFi101 Firmware Updater Placas Arduino AVR
. i T . : Arduino Yan

oid loop() { Placa: "Arduino/Genuino Uno" :
- // put your m *  Arduino/Genuino Uno
i - Porta
- Arduino Duemilanove or Diecimila
3} Get Board Info

Arduinc Mano
Programador: "AVRISP mkll" : Arduino/Genuine Mega or Mega 2560
Gravar Bootloader Arduine Mega ADK



INSTITUTO CENTRO DE ENSINO TECNOLOGICO

*E necessario também selecionar qual a porta serial de comunicacdo para
gravacao. Por fim, com o Arduino conectado a uma porta USB, basta
clicar em carregar.

sketch_aug23a | Arduino 1.01

File Edit Sketch [Tools| Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload

Serial Monitor Ctrl+Shift+M i

sketch_auQ23:

Board >
Serial Port » COM3

Programmer

Burn Bootlocader



